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Disiplineraras1 Miihendislik Tasarim Projesi Dersi Bilgi Formu
Grup Ozelinde Doldurulacaktir

Sube Numaralari:

Ortak Bolumler: Elektrik Elektronik Mithendisligi- Makina Miihendisligi
Dersi Veren Ogretim Uyeleri: Dog.Dr.Merih Palandoken, Dr. Ogr.Uyesi Caglar Uyulan
Dersin Yardimcilari: Arastirma Gorevlileri

Calisma Konusu: Insansiz kara ve hava aracinin birlikte kullanildig1 arama-kurtarma sistemi tasarimi
Ag baglantili ve koordineli, uzaktan ¢aligtirilabilir insansiz kara aract (UGV) ve hava araglarina (UAV) sahip

arama-kurtarma (S&R) sistemlerinin tasarlanmasidir. UAV ve UGV’lerin stabilizasyonu, navigasyonu,
yerellestirilmesi ve haritalanmasi (SLAM) ve dis dongii kontrolii i¢in elektronik donanim ve yazilim gelistirilmesi
stireclerini kapsar. Bu baglamda ¢ok sensorlii birlestirme ve kontrol algoritmalar: agik mimariye dayali sistemlerin
gelistirilmesi gereklidir. A¢ik mimari kontrollii araglar i¢in test ve simiilasyon platformlarinin yapilandirilmasi da
bu siirece dahildir. Bu tiirden bir proje, planlanan sisteme iligkin donanim-yazilim entegrasyonu, iletisim,
koordinasyon, ¢ok-boyutlu/coklu aktiiatorler, veri birlestirme ve dagitilmis kontrol konseptlerini igermekte ve
miithendislik 6grencileri i¢in ¢ok disiplinli aragtirma ve egitim temasini saglamaktadir.

Her boliime agilan 6grenci kontenjani: EEE-18 / ME-24

Degerlendirme araglar1 ve oranlari: \_/ize
Odev % 40
Final
Proje Sunumu % 60
Dersin Icerigi:
1. Quadcopter UAV ve UGV-Rover’larin dinamik modellerinin kurulmasi
2. Lokalizasyon ve haritalama hakkinda teorik bilgilerin verilmesi
3. Teleoperasyon, koordinasyon ve telemetri kavramlari, uygulamalari ve nigin kullanildiklari hakkinda
genel bilginin verilmesi
4.  ARM Cortex tabanli islemcinin kullanildig1 gémiilii sistem mikrodenetleyici gelistirme kartlar {izerine
aragtirma yapilmasi
Karar verilen mikrodenetleyici gelistirme kartina uyumlu telemetri sisteminin tasariminin arastirilmasi
Telemetri sisteminde kullanilacak antenin sayisal hesaplamalarinin yapilmasi
Vize (Proje Ara Sunumu)

Tasarlanan antenin baski devre yoluyla fabrikasyonun gerceklestirlmesi
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Fabrike edilen antenin deneysel 6lgiimlerinin yapilmasi

10. I¢mekan yerellestirme ve haritalama sisteminin, Kinect aracihig1 ile gerceklestirilmesi
11. ROS-Gazebo tanitimi

12. UAV ve UGV yapisindaki eyleyiciler igin temel kontrol algoritmalarin aragtirilmasi
13. Sensor ve eyleyici entegrasyonu

14. Yazilim ve donanim entegrasyonu

15. Saha testleri




