Program

Konferans Salonu HZ-69

13:30  Acilis

13:35  ENG401 Kurgu ve Olusumu
Prof- Dr. Gok¢en BOMBAR
Miihendislik ve Mimarlik Fakiiltesi Dekani

13:45  ENG401 Ogretim Uyesi Deneyimi
Dog. Dr. Erkin GEZGIN (MEE)

Dog¢. Dr. Didem SEN KARAMAN (BME)

14:00  Lazer Tabanh Terapdtik Uygulamalar igin 3
DoF Robot Manipiilatériiniin Geligtirilmesi
Barig LEVENTGELEN (MEE)

Giilsu KOCAKGOL (BME)

14:10  GPS Destekli Uzaktan Kumandali Araba
Tasarimi
Gékhan CETOK (EEE)

Mehmet SARPKAYA (GE)

14:20  IKC Racing Formula Student aracindaki
Pushrod siispansiyon sisteminin tasarimi,
dinamik modellenmesi, analizlerinin
yapilmast
Ogul ERTUGRUL (ME)

Murat KILCI (EEE)

Kiiciik Fuaye Alam
14:30 Poster sunumlari

ENG401 Disiplinleraras1 Miihendislik Projesi Tasarim
Dersi Hakkinda Detayh Bilgi i¢in;
muh.ikcu.edu.tr > Ogrenci > ENG401

Proje Panayir1 Hakkinda Detayh
Bilgi icin:
bit.ly/projepanayiri

1. Proje Panayir1 Etkinligini
Degerlendirme Anketi icin:
bit.ly/IKCUENG401
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https://bit.ly/IKCUENG401

Poster | Disiplin 1 | Ogretim Elemam Ogretim Elemam Ogrenciler Ogrenciler Bashk Bashk
No Disiplin 2 | Disiplin 1 Disiplin 2 Disiplin 1 Disiplin 2 (Tr) (En)
1 BME-MEE | Dog. Dr. Mustafa SEN Dog. Dr. Volkan KILIC Kadir AKYUZ Simge UCKUN Yapay zekanin biyomedikal uygulamalart Biomedical applications of artificial intelligence
Abdul Aziz Abu DRAZ
Adile KAYA
Veronika Selin ERDEM
2 CE-GE | Prof. Dr. Gok¢en BOMBAR Dr. Ogr. Uyesi Miige AGCA brahim EKIMCI Berk Can OZDEMIR Taskin risk haritalama ve analizi Flood risk mapping and analysis
Bedirhan CELIK
3 MME-ME | Prof. Dr. Cem TOZLU Dr. Ogr. Uyesi Ebubekir ATAN Yigit Alp CAGLAYAN Ali GULSUN Kil esash seramik yiizeylerin hidrofobik Improving the hydrophobic properties of clay-based
Ozelliklerinin iyilegtirilmesi ceramic surfaces
4 BME-MEE | Dr. Ogr. Uyesi Ozlem Dr. Ogr. Uyesi Serkan DOGANAY | Muhammed DEMIR Sinan TUFEKCI Engelli kisinin kendi kendine yemek yemesi igin EOG Controlled robotic assistant for self-feeding of
KARABIBER Kevser AKKULAK EOG Kontrolli robotik asistan the disabled person
Dr. Ogr. Uyesi ibrahim KAYA
5 BME-MEE | Dog. Dr. Ozan KARAMAN Dr. Ogr. Uyesi Ozgiin BASER Yaren ENGIN Berk GEDIKOGLU Ideal yapida kemik grefti gelistirme ¢alismasinda Design of a mixing mechanism to prepare
Dr. Ogr. Uyesi Giinnur PULAT Ceren MURAT Recep Dogag KILICPGLU | Hidroksipropil metil seliiloz (HPMC) gozeltisi Hydroxypropyl methyl cellulose (HPMC) solution to
Aytekin DONMEZ hazirlamak i¢in karistirma mekanizmasmin tasarimi. | develop injectable bone graft with desired material
characteristics.
6 MME-ME | Dr. Ogr. Uyesi Gokhan POLAT | Ogr. Gér. Dr. Mustafa ONCUL Ibrahim OZTURK Miicahit Osman TURKAN | Yiiksek entropili alagimlarin iiretimi ve mekanik Manufacturing and characterization of
6zelliklerinin incelenmesi high entropy alloys
7 MME-ME | Prof. Dr. Giil Yilmaz ATAY Dr. Ogr. Uyesi Ebubekir ATAN Hilal CIGDEM Yunus BOREKCI Miihendislik uygulamalarina y6nelik seramik Design, production and characterization of sustainable
Buse UGURLU Mert OZKAN tozlartyla giiglendirilmis siirdiiriilebilir polimer polymer matrix composite materials reinforced with
matrisli kompozit malzemelerin tasarimu, Uretimi ve | ceramic powders for engineering applications
karakterizasyonu
8 GE-CE | Dog. Dr. Zeynel Abidin POLAT | Dog. Dr. Mutlu SECER Velican BAYKAL Ayse Betul YILMAZ Kentsel dontisiimde riskli yapi tespiti ve miilkiyet Detection of risky buildings in urban transformation
durumunun incelenmesi and examination of ownership status
9 PNGE-CE | Dog. Dr. Can POLAT Dog. Dr. Erman ULKER Mehmet Omer DOGRU Aykut SALIK Sondaj akiskanlarinin reolojik 6zelliklerinin Examination of Rheological properties of drilling
belirlenmesi ve siirtinmesel basing kayiplarinin fluids and calculation of pressure losses
hesaplanmasi cause of friction
10 ME-EEE | Dr. Ogr. Uyesi Caglar UYULAN | Dr. Ogr. Uyesi Erhan DEMIROK | Ogul ERTUGRUL Murat KILCI IKC Racing Formula Student aracindaki Pushrod Design, dynamic modeling and analysis of the
MME Dog. Dr. Levent AYDIN ilkin Arda GUREL Hilal DONMEZDEMIR siispansiyon sisteminin tasarimi, dinamik pushrod suspension system in the IKC Racing
modellenmesi, analizlerinin yapilmasi Formula Student Car
11 CE-MME | Ogr. Gér. Dr. Irmak Dogan Prof. Dr. Fethullah GUNES Hatice TAMAZ Biisra Buse KALKAN Ingaat yap1 tugla ve kiremitlerinin iiretimi ve kendi Production of construction building bricks and tiles
TUNC Yasemin CENELI Kadir Bora OZEL kendini temizleyebilen 6zellik kazandirilmasi and providing self-cleaning features
12 GE-EEE | Dr. Ogr. Uyesi Serkan KARAKIS | Dr. Ogr. Uyesi Hiiseyin Gokhan CETOK Mehmet SARPKAYA GPS destekli uzaktan kumandali araba tasarimi GPS guided RC car
YESILYURT Burak Baki MAMUR
13 GE-EEE | Dr. Ogr. Uyesi Mehmet Giiven Prof. Dr. Adnan KAYA Sahsenem ACAN Merve SAYAR Akilli Fabrikalar i¢in RFID destekli Rfid supported product tracking for smart factories
KOCAK Prof. Dr. Merih PALANDOKEN Urlin takip sistemi
14 GE-PNGE | Dr. Ogr. Uyesi Hasan Emre Prof. Dr. Hasan KARAKUL ibrahim Halil UGURLU Sinem AYDIN Farkli zemin kosullari i¢in karadaki riizgar tiirbini Design of Onshore Wind Turbine Foundations for
DEMIRCI temellerinin tasarimi different ground conditions
15 BME-MEE | Dog. Dr. Nermin Topaloglu Dog. Dr. Erkin GEZGIN Gililsu KOGCAKGOL Baris LEVENTGELEN Lazer tabanl terap6tik uygulamalar i¢in 3 DoF robot | Development of a 3 DoF robot manipulator for laser-
AVSAR Dr. Ogr. Uyesi Nail AKCURA Buse DURAK Kaan ismail COSKUN manipiilatdriiniin gelistirilmesi based therapeutic applications
Dog. Dr. Didem Sen KARAMAN Mehmet BAKIR
16 BME-MEE | Dr. Ogr. Uyesi Onan GUREN Dog. Dr. Barig BIDIKLI Mugabo Hirwa IRENE Halil Kiirsat AKKUS Engelli bireyi kendi kendine besleyen EMG EMG Controlled robotic assistant for self-feeding of
Kontrolli robotik asistan the disabled person
17 MME-ME | Ars. Gér. Dr. Metehan ATAGUR | Prof. Dr. Kutlay SEVER Zekican CIRIKKA brahim Halil ATAY Miihendislik uygulamalar i¢in atiklardan tiretilen Design, production and characterization of sustainable
Berkay SALLAK katki malzemeleri kullanilarak strdurilebilir composite materials using filling materials produced
kompozit malzemelerin tasarimi, tiretimi ve from waste for engineering applications
karakterizasyonu
18 BME-MEE | Dog. Dr. Yalgn ISLER Dr. Ogr. Uyesi. Duygu ATCI Yagmur ATAK Emre CETINKAYA Bacak elektromiyografi sinyallerini kullanarak Control application using leg
Seray Nur KARAASLAN | Yasin TUYSUZER kontrol uygulamast electromyography signals
Nisa AYDIN
19 BME-MEE | Dog. Dr. Utku Kiirsat ERCAN Prof. Dr. Levent CETIN Fatos BASDELI Arda ATAK Erken meme kanseri tespiti igin doku uyumlulugu Tissue Compliance Sensing System for early breast
Hatice AY Hiiseyin Emir YUKSEL algilama sistemi cancer detection
20 BME-EEE | Dr. Ogr. Uyesi Fatih Cemal CAN | Dr. Ogr. Uyesi Kamil CETIN Furkan GUMUS Hikmet DAGISTANLI Lidarli Turtlebot3 Burger modelinin ROS paketleri ROS packages of Turtlebot3 burger with lidar
21 BME-EEE | Dr. Ogr. Uyesi Fatih Cemal CAN | Dr. Ogr. Uyesi Kamil CETIN Kaan CELIK Ezgi KARAAHMET 3 Ozgiirliik dereceli robot manipilatériin ROS Design and ROS packages of a 3 DoF spatial serial
paketleri kullanarak kontrolii manipulator
22 CE-GE | Dr. Ogr. Uyesi Orug ALTINTASI | Dr. Ogr. Uyesi Osman Sami Alper KUNDAKCI Sezer KUMTAS Izmir Cigli bolgesi icin uygun bisiklet paylasim GIS-based multi-criteria decision support model
KIRTILOGLU Sude SUVATLAR istasyonu yerleri i¢cin CBS tabanli ¢ok kriterli (MCDM) for suitable bike-sharing station locations
Siileyman OGUT karar destek modeli. for Cigli region, izmir.
23 CE-GE | Dr. Ogr. Uyesi Orug ALTINTASI | Dr. Ogr. Uyesi Osman Sami Alper KUNDAKCI Nebiyesu KALIN [zmir/Cigli bolgesinde elektrikli araglar igin uygun | GIS-based MCDM model for locating suitable
KIRTILOGLU sarj istasyonlarinin bulunmasina yonelik CBS charging stations for electric vehicles in the Cigli
tabanli MCDM modeli. region.
24 BME-MEE | Dr. Ogr. Uyesi Omer Pars Dr. Ogr. Uyesi Cagdas KARATAS | Yusuf Enes IBIS Kaan OGRUK Otonom arag igin ultrasonik sensor sistemi Ultrasound based 2D navigational robot

KOCAOGLU

Umur Batuhan OZMEN
Giil Kader GOGUS
Tolgahan GERGIN




